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MATERIALY PRASOWE

Jak dobrac kota do wozkow
transportowych?

Szukajac kot lub zestawdw kotowych, czesto zastanawiamy sie jaki model wybrac i jakiej
wielkosci. Duza ilos¢ i réznorodnos¢ wymagan powoduje, ze nie zawsze wiemy jak to
zrobié, a to wtasnie od wtasciwego doboru uzaleznione jest bezpieczenstwo, komfort i okres
ich uzytkowania.

Przed przystgpieniem do doboru nalezy przeanalizowac nastepujgce parametry:

e rodzaj podtoza - dobdr niewtasciwego kota spowoduje przyspieszone zuzycie biezni
kofa lub/oraz zniszczy podioze, po ktérym sie ono porusza,

e warunki pracy - niewtasciwy dobor zestawu kotowego spowoduje np. jego korozje,

e maksymalne obcigzenie wozka oraz rodzaj tadunku (staty, ciekty) - nieodpowiedni
dobdr spowoduje przyspieszone zuzycie, badz problemy z jego obstuga,

e wymagana manewrowos¢ - zaniedbanie tej kwestii utrudni operowanie wézkiem.

Proces wyboru odpowiedniego zestawu kotowego mozna podzieli¢ na trzy gtdwne etapy:

I. Identyfikacja odpowiedniego do podtoza i Srodowiska pracy modelu kota (rys.1)



Typ podtoza Materiat biezni

Kafelki Poliuretan lub guma

Asfalt n Guma

Wylewka pokryta zywica Poliuretan lub guma
0
Wylewka surowa osnee| | Guma
voyd %
Metal perforowany Guma
GO
Z opitkami metali itp. 604 | Guma
N/

Rys.1. Podstawowe rodzaje podfoza oraz materiaty biezni, ktére sq do nich najbardziej
odpowiednie.

Odnosnie srodowiska pracy nalezy ustali¢, czy materiaty wchodzace w sktad zestawu
kotowego sg dostosowane do S$rodowiska pracy. Najistotniejszymi czynnikami w tym
zakresie bedq: wtasciwosci chemiczne srodowiska, temperatura, wilgotnosc.

II. Kolejnym etapem jest obliczenie obcigzenia przypadajacego na jedno koto
(wyznaczonego w poprzednim etapie modelu kota) i zestawienie go z obcigzeniem
dynamicznym/statycznym oraz obcigzalnoscig toczng. Na tej podstawie zostanie okreslona
Srednica kofa.

Na poczatku nalezy rozrdzni¢ obcigzenie statyczne od dynamicznego, poniewaz na tym
polu czesto dochodzi do nieporozumien.

Obciazenie statyczne to maksymalne obcigzenie stacjonarne (w bezruchu), jakie moze
wytrzymacé koto bez jakichkolwiek statych deformacji obnizajacych jego trwatosc. Koto
zamocowane na rzadko uzywanym sprzecie i zazwyczaj pozostajace w tej samej pozycji
jest traktowane jako obiekt podlegajacy obcigzeniu statycznemu.

Wielko$¢ obciazenia dynamicznego kota jest definiowana jako wartos¢ obcigzenia
maksymalnego przenoszonego przez koto zgodnie z ISO 22883:2004 i UNI EN
12532:2001. Obcigzenie to wyznacza sie na podstawie testow, przy statej predkosci 1,1
m/s, w trakcie ktorych koto musi pokonaé 500 przeszkéd réznego rodzaju.

Reasumujac, poprawny dobér zestawu kotowego dla wiekszosci woézkow
transportowych musi by¢ przeprowadzony w oparciu o obciazenie dynamiczne, a



nie statyczne. Warto$¢ obciazenia dynamicznego powinna
przedstawiona w karcie katalogowej zestawu kotowego.

by¢ jasno

Obciazalnosc¢ toczna z kolei, to wartos¢ maksymalnego obcigzenia kota umozliwiajgcego
swobodng obstuge wdzka czterokotowego przez jednego operatora. Zastosowana do jej
wyznaczenia sita pociggowa réwna 200N jest zgodna z miedzynarodowymi standardami
pracy i jest postrzegana, jako granica sity pociggowej operatora przy pracy ciagtej.

Ponizszy wykres przedstawia sposéb obliczania poszczegdlnych parametréow obcigzalnosci
w zaleznosci od stanu skupienia transportowanych materiatow, predkosci przemieszczania
i rodzaju napedu.
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Majac wyznaczone obcigzenie pojedynczego kota (uzupetnione o ewentualny wspotczynnik
bezpieczenstwa), nalezy zestawic je z obcigzeniem dynamicznym danego modelu zestawu
kotowego i wybrac¢ odpowiednig $rednice, dla ktdrej obcigzenie dynamiczne bedzie wieksze
badz rowne obliczonej wartosci.

Przy napedzie recznym i dtugotrwatym uzytkowaniu wézka, sugeruje sie zadbac o ,lekkos$c”
prowadzenia i przy doborze s$rednicy kota uwzgledni¢ rowniez obcigzalnosc toczna.



III. Etap trzeci polega na wyborze odpowiednich obudéw (statych, skretnych, skretnych z
hamulcem) tak, aby zapewni¢ odpowiednig manewrowosc¢ dla danej aplikacii.

Najbardziej popularng kombinacjg w wdzkach transportowych jest zastosowanie pary koét
w obudowach statych z drugg parg w obudowach skretnych z hamulcem. Takie zestawienie
gwarantuje podczas pracy zachowanie nadanego kierunku ruchu oraz optymalng
manewrowos¢.

W przypadku, w ktéorym to manewrowos¢ wozka jest priorytetem, stosuje sie wszystkie
cztery kota w obudowach skretnych/skretnych z hamulcem.

Przedstawiona powyzej metodologia doboru zestawéw kotowych jest optymalnym
podejsciem do tego zagadnienia, dzieki ktéremu proces ten nie zajmie zbyt wiele czasu, a
dobrane rozwigzanie bedzie odpowiednie od strony technicznej do danej aplikacji. Za
kazdym razem warto przeczytaé dokfadnie dane techniczne wytypowanego modelu kota, a
tym bardziej wtedy, gdy mamy do czynienia z bardziej specjalistycznym zastosowaniem
zestawu kotowego.

Przy doborze zestawdw kotowych do maszyn i urzadzen, ktore ze wzgledu na specyfike
swojej pracy muszg by¢ czesto przestawiane, stosuje sie te samg procedure. Jest ona
jednak duzo bardziej istotna, poniewaz zty dobdr zestawu kotowego, moze doprowadzi¢ do
drogiego w skutkach uszkodzenia maszyny/urzadzenia.

Pomocg w doborze odpowiedniego kota stuzg réwniez Doradcy Techniczni Elesa+Ganter.
W razie takiej potrzeby prosimy o kontakt z naszym Biurem (+48 22 737 70 47).

Petna informacja o sposobie doboru két wraz z pozostatymi danymi technicznymi znajdujq
sie na naszej stronie:

https://www.elesa-ganter.pl/uploads/download/file/301/Ko a i zestawy ko owe.pdf

Dodatkowe informacje:

Kota i zestawy kotowe firmy Elesa+Ganer

ELESA+GANTER®

ELESA+GANTER jest spotkg joint-venture, stworzong przez dwdch lideréw w branzy standardowych
elementdow maszyn: Elesa S.p.A (Monza, Milano, Italy) i Otto Ganter GmbH & Co. KG
(Furtwangen, Germany).

ELESA+GANTER® to ponad 60 000 standardowych elementéw i czesci do maszyn i urzadzen oraz
wiele produktéw specjalnych wykonywanych pod okreslone, specyficzne wymagania klienta.
Elementy standardowe Elesa+Ganter® taczg w sobie zaréwno najwyzszg jakosé¢, funkcjonalnosc,
innowacyjnos¢, jak i dbatos¢ o wzornictwo. Potwierdza to ponad 180 patentéw i zastrzezonych
wzoréw oraz ponad 45 nagrdéd z najbardziej prestizowych s$Swiatowych wystaw i konkurséw
w dziedzinie wzornictwa przemystowego m.in. "International Forum Design Award ", "Compasso
d'Oro" w Mediolanie czy "Design Center" w Stutgarcie. Wszystkie produkty E+G produkowane sg
zgodnie z normg ISO 9001:2008 oraz norma Srodowiskowg ISO 14001:2004.

Swiatowa sie¢ dystrybucji produktéw Elesa+Ganter obejmuje 66 krajow.

ELESA+GANTER Polska Sp. z 0.0. jest czescig grupy ELESA+GANTER® i zajmuje sie dystrybucjq
produktéw rodzimej marki. Wykwalifikowana kadra i magazyn w Polsce gwarantujg oprocz
najwyzszej jakosci produktéw, doradztwo techniczne u klientdw, profesjonalng i szybka obstuge
sprzedazowaq (20 000 elementdéw E+G dostarczane jest w systemie 24h z magazynu w Polsce).



Wiecej informacji o firmie i jej ofercie, katalog produktéw, tabele wymiaréw, darmowe pliki 2D i 3D
do pobrania, znajduja sie na stronie: www.elesa-ganter.pl.

Szczegdtowe informacje o nowosciach i zastosowaniach produktow E+G mozna takze przeczytaé
w newsletterze dostepnym na stronie: www.elesa-ganter.info.pl




