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1. Instrukcja bezpieczenstwa

Produkt ten zostat zaprojektowany | wyprodukowany zgodnie z ogdlnie przyjety-
mi procesami technologicznymi. Produkt opuszcza fabryke w petnej gotowosci
do pracy, spefniajac wszelkie normy bezpieczeristwa. Aby nie utracit podanych
wiasciwosci, konieczna jest poprawna instalacja i obstuga urzadzenia, zgodnie

2 podanymiw instrukeji zasadami uzytkowania | bezpieczefistwa. Nalezy upewnié
sie, ze uzytkownik przeczytat i zrozumiat niniejsza instrukcie, a w szczeglnosci
niniejsze wskazowki bezpieczenistwa

Przed instalacjg oraz uzytkowaniem produktu MPI-RIO, przeczytaj doktadnie

te instrukcje. ktdra jest uzupetnieniem istniejacej dokumentacji
(Katalogdw, arkuszy danych). Ponadto nalezy przestrzegad ogdinie przyjetych

i prawnie nakazanych norm bezpieczefistwa i ochrony érodowiska

Dziatania niepokrywajace sie z
wyszczegolnionymi opisami / parametrami,
w potaczeniu z systemami/maszynami/
procesami wymagajacymi kontroli/
monitorowania sa niewtasciwe i moga
prowadzi¢ do

- uszkodzen ciata,

- uszczerbku na zdrowiu,

- uszkodzenia urzadzenia lub maszyny.

Urzadzenia ie mozna uzywat

- W obszarze zagrozenia wybuchem.

- W obszarach medycznych / podtrzymywania zycia oraz urzadzeniach
przeznaczonych do ich

Nie nalezy otwierac abudowy wskaznika ani go modyfikowac. Manipulowanie przy

wskazniku moze mie wplyw na jego dokladnos¢ i prawidiowosc dziatania

W przypadku niewtasciwego dziatania nie nalezy dokonywaé samodzielnych

napraw, lecz skontaktowac sie  biurem sprzedazy Elesa+Ganter.

Zepsuta jednostie nalezy zwrocic do producenta. Jakiekolwiek naruszenia

integralnosci dostarczonego urzadzenia skutkuja utrata gwarancji

Zmiany lub modyfikacie, Kidre nie zostaly zatwierdzone przez strong

odpowiedzialng za zgodnosé, moga uniewaznié zezwolenie uzytkownika do

obstugiurzadzenia

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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Montaz/Uruchomienie

W przypadku jakiejkolwiek awarii (nawet w przypadku zmiany warunkéw pracy).
urzadzenie musi zostac natychmiastowo wytaczone. Odtacz zasilanie podczas
wszelkich prac instalacyjnych na urzadzeniu. Instalacja oraz uruchamianie jest
dozwolone tylko przez upowaznionych oraz przeszkolonych pracownikéw.

Po poprawnym zamontowaniu oraz uruchomieniu, rzadzenie jest gotowe do pracy,

Konserwacja / naprawa

Odfacz zasilanie urzadzenia przed jakakolwiek ingerencia. Konserwacja powinna
zostac wykonana tylko przez upowazniony oraz przeszkolony personel

UWAGA: Urzadzenie zostafo przetestowane oraz uznane za zgodne z limitami
dla urzadzen cyfrowych Klasy A, zgodnie z czescia 15 zasad FCC. Limity zostaty
zaprojektowane, aby zapewnié rozsadng achrone przed szkodliwymi zakiGeeniami
podczas pracy w komercyjnym $rodowisku. Urzadzenie generuje, wykorzystuje
oraz emituje fale o czestotliwosci radiowe). Jezeli nie zostato zainstalowane
oraz uzytkowane zgodnie z instrukcja, moze spowodowac szkodliwe zakicenia
w komunikacji radiowej. Istnieje wysokie prawdopodobieristwo, ze dziatanie
urzadzenia w dzielnicy mieszkalnej spowoduje szkodliwe zakideenia, W takim
przypadku uzytkownik zmuszony jest wyeliminowac te zaktécenia we wiasnym
zakresie

2. Opis

Podfaczony do dedykowanego czujnika FC-MPI oraz w potaczeniu z liniaten
magnetycznym M-BAND-10 firmy Elesa, MPI-R1O jest kompletnym systemem
do pomiaru przesuniecia liniowego oraz katowego. Charakteryzuje sig niezwykle
fatwym montazem, pozwala na precyzyjne pozycionowanie redukujac czas

i procedury obrébki do minimum.

Gtéwne funkcje MPI-RIO to:

- Wielofunkeyjny wyswietlacz LCD z 4 przyciskami funkeyjnymi

- Bezwzgledny / przyrostowy tryb pracy.

- Programowalne wartosci docelowe oraz wartosci kompensacii

- Zasllanie bateria litowa,

przed przypadkowym odwréceniem biegunéw.

Caujnik z przewodem FC-MPI skiada sie z metalowej obudowy zawierajace]

elektroniczny czuinik oraz przewodu ze zlaczem do

pofaczenia z MPI-RI0

Waory ElesaGanter -wszelkie prawa zastrzezone. Powielarie :
rysunkow zavwsze 2 podaniem trédfa pochodzenia
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Przewdd czuinika dostepny jest w réznych diugosciach

Liniat magnetyczny M-BAND-IO skiada sig z dwéch oddzielnych czesci
magnetycznej i ochronnej. Liniat magnetyczny skiada sie  trzech warstw: tasmy
magnetyczne, tasmy przewodzace] oraz tasmy samoprzylepnej (Rys. 2).

Taéma ochronna réwniez posiada warstwe tasmy samoprzylepne (Rys. 1)

ochronna
Taéma ochronna (0.1mm)
Taéma samoprzylepna (0.13mm)
Rys.3
Wasciwe zamocowanie

Taéma ochronna

Rys.2

Liniat magnetyczny 1
Taéma magnetyczna(l mm)
Nognik (0.3mm)

Taéma samoprzylepna
(0.13mm)

Liniat magnetyczny

2.1 Wersja - MPI-R10-RF

MPI-RI0-RF jest kompatybilne 2 siecia bezprzewodowa Elesa, ktéra zezwala
systemowi pomiaru przesuwu liniowego Iub katowego oraz czujnikom na
komunikacje z PLC droga radiowa.

Sie¢ bezprzewodowa Elesa tworza

- Jednajednostka sterujaca UC-RF.
36 elektronicznych wskaznikéw typu DD5LE-RF, DD52R-E-RF lub

MPI-RIO-RF.

Jednostka stertjaca UC-RF dostarczana jest z jednym 2 kilku standardowych
interfejsow komunikacyjnych, umozliwiajacym potaczenie jej do PLC. Pozwala to
na transmisje informacji miedzy PLC, a magnetycznym wskaznikiem polozenia
MPI-RIO-RF.

UC-RF wymienia informacje z MPI-RIO-RF droga radiowa pozwalajac na
ustawienie pozycii docelowej oraz kontrole aktualne] pozycii kazdego wskaznika

bezposrednioz PLC

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia



MPI-R10 MPI-R10-RF

System pomiaru przesuwu
liniowego lub katowego

Wtasciwosci mechaniczne oraz elektryczne

Zasilanie

Zywotnos¢ baterii

Wyswietlacz

Skala odczytu
Doktadnos¢ odczytu
Programowalna jednostka
miary

Maksymalna predko$¢
pracy @

Rozdzielczos¢ @
Doktadnos¢ ©

Powtarzalnos¢ @

Auto-diagnostyka

Stopien ochrony
Temperatura pracy

Temperatura
przechowywania

Wilgotnos¢ wzgledna

Srodowisko pracy
Wysoko$¢ n.p.m.

Bateria litowa 1/2 AA36V
3lata(2lataza
MPI-R10-RF)
Wielofunkcyjny sied-
miocyfrowy wy$wietlacz
LCD o wysoko$ci 12 mm
-199999; 999999
Programowalne

mm, cale, stopnie (kat)

1+5m/s
programowalne
0.01mm-0.001in-0.01°
£0.03mm

0.0002xL mm (L = war-
to$¢ mierzona w mm)

Kontrola baterii, kontrola
czujnika, kontrola liniatu
magnetycznego

IP54 lub IP67

0°C = +50°C

-20°C ++60°C

Maks. 95% przy 25°C bez
skraplania

Do uzytku wewnatrz

Do 2000 mn.p.m.

O Predkosé pracy wptywa na zywotnos¢ baterii
@ Rozdzielczos¢: najmniejsza zmiana w diugosci, ktérg urzadzenie potrafi

wyswietlac.

© Doktadnosc: najwigksze odchylenie wartosci mierzonej przez urzadzenie od

wartosci biezacej.

@ Powtarzalnos¢: stopier bliskosci migdzy seriami odmierzefi te] samej prébki,
gdy pojedyncze pomiary sa wykonywane przy niezmienionych warunkach.

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.
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Dane techniczne M-BAND-10

Klasa dokfadnosci +40pum
tasma magnetyczna: guma
nitrylowa
nosnik: stal nierdzewna

Materiat ta$ma ochronna: stal
nierdzewna
akrylowa tasma samoprzy-
lepna
liniat magnetyczny:
10mm£0.20mm

Szerokos¢
ta$ma ochronna: 10 mm +

0.20mm

liniat magnetyczny:
Grubo$¢ 143+015mm

taéma ochronna: 0.23 mm

Skok bieguna ma-

gnetycznego 5mm

Temperatura pracy min-40°C max +100°C
oraz przechowywama

Liniowy wspétczynnik
rozszerzalnosci 17x10°/K?
cieplnej

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie :
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.
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3. Instalacja

3.1. Montaz wyswietlacza

1. Wykonad otwdr o rozmiarze 34 -0.5 mm x 67 +0.2 mm w blasze,
w miejscu montazu wy$wietlacza.

2. Stepic ostre krawedzie przed zamontowaniem wy$wietlacza.

3. Przytozy¢ dolng czes¢ obudowy wyswietlacza do wykonanego
otworu.

4. Naciskac gérna czes¢ wyswietlacza dopdki kompletnie sig nie

zatrzasnie.

3405

3.2. Montaz czujnika

Zamocowa¢ czujnik magnetyczny za pomoca $rub M3 (nie
sg zawarte w komplecie). Podczas montazu, uzyj podktadki
(maksymalnie 1 mm), aby ustawi¢ odlegtos¢ i rownolegtos¢
migdzy czujnikiem, a liniatern magnetycznym

Aby zapewni¢ prawidtowy odczyt przesuniecia, maksymalna
odlegtos¢ miedzy czujnikiem, a liniatem magnetycznym nie

powinna przekracza¢ 1 mm.

3.3. Montaz liniatu magnetycznego
Aby zamocowac liniat magnetyczny, postepuj zgodnie z ponizsza
instrukcja:

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie :
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.
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- Doktadnie oczy$¢ powierzchnie montazu

- Usun folie ochronna z tasmy samoprzylepnej liniatu
magnetycznego.
Zamocuj liniat magnetyczny na powierzchni montazu

- Doktadnie wyczys¢ powierzchnie liniatu magnetycznego.

- Usun folig ochronna z tasmy samoprzylepnej znajdujacej sie
natasmie ochronnej.

- Zamocuj tasme ochronna na liniat magnetyczny.
Tasma ochronna musi zosta¢ zamocowana na liniale
magnetycznym, aby chroni¢ go przed potencjalnymi
uszkodzeniami mechanicznymi

- W przypadku braku rowka pod tasme M-BAND-10, zabezpiecz
korce tasmy ochronnej, aby zapobiec niezamierzonemu
odrywaniu.

Powierzchnia montazu musi by¢ ptaska. Nieréwnosci beda

prowadzity do niedokfadnych pomiaréw. Aby zapewni¢

optymalna przyczepnos¢ tasm samoprzylepnych, powierzchnia

musi by¢ perfekcyjnie czysta, sucha oraz gtadka.

Zalecana warto$¢ chropowatosci powierzchni to: Ra <= 3,2 N8

(RZ<=25).

Aby zmaksymalizowa¢ przyczepnos¢, montuj tasmy naciskajac

nanie.

Klejenie powinno odbywac sie w temperaturze od 20°C do 30°C

oraz w suchej atmosferze.

UWAGA
Po zakonczeniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ procedure
kalibracji zgodnie z punktem 8.5.2.

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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4. Wyswietlacz

'O 'O 'O 'O 'O 'O 'O

1. Tryb bezwzgledny/ przyrostowy

2. Wskaznik niskiego poziomu baterii
3. Jednostka miary (mm/cale/stopnie)
4. Wskaznik pozycji docelowej

5. Wskaznik potaczenia RF

5. Funkcje przyciskow

Funkcje przyciskéw zmieniajg sie zaleznie od trybu pracy

> O

urzadzenia.

Youl-ww

PL
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I.’rzyo.: s N Ilfb Obstuga z poziomu OI_Jsiuga z
poziomu pro-
przyciskow v gramowania
Aby uruchomié¢ obstuge z Wybor
- parametru/
O poziomu programowania | 7 oo
nalezy weisnac i przytrzy- nie zmian
mac przez 3 sekundy. parametr)u/
Aby ustawi¢ poczatkowa
warto$¢ pomiaru
bezwzglednego przy-
trzymaj przycisk przez 3
sekundy.
Mozna go zaprogramowac
(sprawdz funkcje __ 0
w punkcie 8.3), by petnit
jedna z ponizszych funkcji:
d_tArG: Jezeli zatadowana
jest pozycja docelowa,
wyswietlana jest aktualna | Zwiekszenie
pozycja bezwzgledna. Weis- | wartodci
niecie przycisku powoduje liczbowej/
N wyswietlenie docelowej rzewiianie
é pozycji bezwzglednej \?sty 0 aJramer
do osiagniecia. trow (od dotu

d_toGO[DOMYSLNE]: | dogdry)
Jezeli zatadowana jest
pozycja docelowa,
wyswietlacz pokazuje
odlegtos¢ do celu. Po
weisnigciu przycisku,
wyswietlona jest aktualna
pozycja
OFF: Przycisk nie jest
przypisany do zadnej
funkeji w trybie obsfugi z
poziomu operatora.

PL
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Przycisk lub q Obstuga z
rraycisk u Obstuga z poziomu pnziomf o
przyciskow v gramowania
Wybor pomiedzy:
ABS: Tryb pomiaru
bezwzglednego
REL: Tryb pomiaru
przyrostowego
Mozliwy wybdr jednej z
podanych ponizej opcji .
(patrzfunkcja__0____ i;ng(\)eéj;zeme
w punkcie 8.3). liczbowel/
% ArCLr[DOMYSLNE] orzewiianie
Zmianaz ABS na REL listy parame-
powoduje wyzerowanie trow (od gory
licznika. do dotu)
Ar.Zmianaz ABS na REL
nie powoduje wyzerowa-
nialicznika
OFF: Przycisk nie jest
przypisany do zadnej
funkeji w trybie obstugi z
poziomu operatora.

PL
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MPI-R10 MPI-R10-RF

Przycisk lub

System pomiaru przesuwu

liniowego lub katowego

Obstuga z poziomu

przyciskow

ser minch

O+>

Nacisnij przycisk, aby
wybra¢ jednostke miary.
Dostepne opcje to: mi-
limetry, cale oraz stopnie.
Mozliwy wybdr jednej z
ponizszych opcji (patrz
funkcja 0 w
punkcie 8.3).

ALL [DOMYSLNY]:
Jednostki miary do
wyboru: milimetry, cale,
stopnie.

nodEG: Jednostki miary
do wyboru: milimetry,
cale.

OFF: Przycisk nie zezwa-
la na zmianeg jednostki
miary.

Mozliwos¢ zapro-
gramowania jednej z
ponizszych opcji (patrz
funkcjaO_____ 0w
punkcie 8.3):
PrOGOrG[DOMYSLNE]:
wyswietl oraz ustaw
parametr OriGin.
PrOGOFS: Wy$wietl oraz
ustaw parametr OFFS.
OFF: Kombinacja
przyciskéw nie jest przypi-
sana do zadnej funkcjiw
trybie obstugi z poziomu
operatora

Obstuga z
poziomu pro-
gramowania

Wyjscie z
obstugiz
poziomu pro-
gramowania/
przesuwanie
w celu wybo-
rucyfry

Niedostepne

Wzory Elesa+Gant: elkie prawa zastrzezone. Powielanie
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Obstuga z
poziomu pro-
przyciskow v gramowania

'.,ny? i_s N Ilfb Obstuga z poziomu

Mozliwo$¢ zapro-
gramowania jednej z
ponizszych opcji (patrz
funkeja __0___0Ow
punkcie 8.3):
LOAdOrG
[DOMYSLNE]: Kombi-
nacja przyciskow ustawia
s e wartos’c’ bezwztg\gdna .
+ ako sume wartosci
Q+iz JOme (rgferencyma fedostepne
wartos¢ bezwzgledna)
i OFFSET (wartos¢
kompensacji)
OFF: Kombinacja przyci-
skow nie jest przypisana
do zadnej funkcji w
trybie obstugi z poziomu
operatora.

Mozliwos¢ zapro-
gramowania jednej z
ponizszych opcji (patrz
funkcja____0_0w
punkcie 8.3):
tArGEtS: Kombinacja
przyciskéw pozwala

S o nawczytanie / zapro-

+ é. gramowanie jednej z

32 pozycji docelowych.
(patrz punkt 8.4).
OFF [DOMYSLNE]
Kombinacja przyciskow
nie jest przypisana
do zadnej funkcji w
trybie obstugi z poziomu
operatora.

Niedostepne

Waory Elesa+Ganter - wszelki

a zastrzezone. Powielanie :
rysunkow zawsze z podaniem 2rddta pochodzenia
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'.,ny? s N Ilfb Obstuga z poziomu OI_Jsiuga z
poziomu pro-
przyciskow v gramowania
Wc‘\s'hnu i przytrzymaj
anastepnie -
i ser

[>» O | praycisniprzycisk O Niedostepne
Wyswietlacz podswietli
sie i wskaznik bedzie
gotowy do pracy (patrz
punkt 6).

Kiedy
wybrany jest
parametr
rESEt,
nacws’ns!yprzy-

cisk O

Nastepnie,
przy-
6 essal trzymu@%rr
> o
Vv zycisk Vv

mvinch

> o

wyswietlacz
wytaczy sie,
awskaznik
przejdziew
tryb oszcze-
dzania baterii
(patrz punkt
6).

PL
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6. Wiaczanie / wytaczanie wskaznika

6.1. Wiaczanie wskaznika
Po zapoznaniu sie z Instrukcja Bezpieczenstwa nalezy wiaczy¢
wskaznik
Aby wiaczy¢ wskaznik na\ezy:
hin

przytrzymac przycisk HE

nastepnie przycisna¢ O .
Wyswietlacz podswietli sie i wskaznik bedzie gotowy do pracy.
6.2. Wytaczanie wskaznika
Aby wytaczy¢ wskaznik nalezy:

wej$¢ w tryb programowania,

wybrac parametr rESEt (patrz purKt 8.3),

nastepnie wcisnac i przytrzymac

ssREL

nastepnie weisnac i przytrzymac v
s

nastepnie wcisnac i przytrzymac H
WysSwietlacz wytaczy sie, a wskaznik przejdzie w tryb

oszczedzania baterii.

PL
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7. Obstuga z poziomu operatora
7.1. Wybér trybu pomiaru bezwzgledny / przyrostowy

==
Weisnij przycisk v aby wybrac bezwzgledny lub przyrostowy
tryb pracy.
Wybrany tryb jest sygnalizowany na wyswietlaczu symbolami:
- ABS: bezwzgledny tryb pracy.
- REL: przyrostowy tryb pracy. saseaL
Mozliwa jest zmiana funkcji przycisku AV, w ustawieniach
parametru __0____.
Opcje dostepne w trybie programowania:
- ArCLr (domyslna): przy przetaczaniu do trybu przyrostowego
wartosc¢ jest zawsze zerowana.
- Ar. zmiana z ABS na REL, licznik nie jest zerowany.
W tym wypadku, licznik jest zerowany za pomoca kombinacji

s eshn

przyciskow O Vs

=
- OFF: przycisk AV jest nieaktywny i zmiana trybu pracy nie
jest mozliwa.

Aby zaprogramowac parametry wymienione wyzej, patrz punkt 8.3,

7.2. Wybér jednostki miary
ominen

Nacisnij przycisk HD aby wybra¢ jednostke miary.

Dostepne jednostki miary to milimetry, cale oraz stopnie.
Wybrana jednostka miary pojawia sie na wyéwietlaczu jako: mm
dla milimetréw, inch dla cali oraz ° dla stopni. mmne

Mozliwa jest zmiana funkcji przycisku w funkcjach
parametru0______
Opcje dostepne w trybie programowania:

- ALL (domyslIna): mozliwe jednostki miary do wyboru: mm, cale,

stopnie.

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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- nodEG. mozliwe g&gyboru jednostki miary: mm, cale.

-OFF: przycisk ﬁ' jest nieaktywny i nie pozwala na zmiane
jednostki miary.

Aby zaprogramowa¢ parametry wymienione wyzej, patrz punkt

83

7.3.1 ieni yjnej wartosci

Przytrzymaj przez trzy sekundy przycisk ‘& . aby ustawi¢
bezwzgledna wartos¢ referencyjna pomiaru.

Trzymajac weisniety przycisk ORG przez trzy sekundy, wys’\/@gﬂ\
sie zapytanie "Set Org”. Aby zaakceptowac, wcisnij przycisk
lubinny przycisk, aby anulowac.

Zaakceptowanie ustawienia bezwzglednej wartosci referencyjnej,
spowoduje wyzerowanie wartosci: potozenie czujnika bedzie teraz

bezwzgledna wartoscig referencyjna dla kolejnych pomiardw.

74.¢ i j wartosci yinej

Po wybraniu bezwzglednego trybu pracy i zatrzymaniu czujnika

w pozycji wyjsciowej lub pozycji odniesienia, wcisnij kombinacje
ST e

przyciskéw O -V aby zatadowac warto$¢ bezwzgledna,
bedaca suma wartosci parametréw OriGin (referencyjna warto$¢
bezwzgledna) i OFFS (wartos¢ kompensacii).

Wartos¢ kompensacii (OFFSET) pozwala na regulowanie bezwzgledne]
wartosci referencyjnej w taki sposob, aby np. wzig¢ pod uwage zuzycie
lub zmiane narzedzia. System pozwala na przechowywanie do
dziesigciuwartoscikompensacji. _ser - sshe

Weisnij kombinacje przyciskéw M v ,a na wyswietlaczu
pojawi sie numer ostatnio uzywanego parametru kompensacji

(np. OFS 0). Mozliwy jest wybodr zadanego parametru
aasre orc
kompensacji przez wcisniecie przycisku ; lub "=, oraz
s

weisnigcie przycisku O aby potwierdzic.

Waory ElesaGanter -wszelkie prawa zastrzezone. Powielarie :
rysunkow zavwsze 2 podaniem trédfa pochodzenia
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Na wyswietlaczu pojawi sie referencyjna wartos¢ bezwzgledna

jako suma wartosci parametréw Origini OFFSet.

Aby zaprogramowac wartosci kompensacyjne, patrz parametr

OFFSetw punkcie 8.3.

Mozliwa jest zmiana funkcji kombinacji przyciskow

e ser

V + O poprzez wybdr dostepnej opcji z listy funkeji
parametru__0___0.
Dostepne opcije:
LOAd_OrG: kombinacja przyciskéw pozwala na wybranie wartosci

kompensacji i ustawienie bezwzglednej wartosci referencyjnej
s ¢ s

OFF: kombinacja przyciskow O M V nie jest

przypisana do zadnej funkcji w trybie obstugi z poziomu
operatora.

Do programowania parametréw wymienionych wyzej, patrz punkt
83

7.5. Bezposrednie programowanie wartosci bezwzglednej

(zrédtowej) oraz wartosci kompensacyjnej (offsetu)
ser mmnen

Kombinacja  przyciskéw O M HD moze  zosta¢
zaprogramowana, aby zezwoli¢ na bezposredni dostep do
programowania parametrow Or/Ginlub OFFSEt.

Mozliwa jest zmiana funkcji  kombinacji  przyciskow

w ustawieniach parametru 0 0.

Dostepne opcije:

- PrOGOrG: bezposrednie programowanie referencyjnej wartosci
bezwzglednej (parametr OrlGIn).

- PrOGOFS: bezposrednie programowanie wartosci
kompensacyjnej (parametr OFFSEY).

- OFF: kombinacija klawiszy nie jest przypisana do zadnej funkcji

w trybie operacyjnym.

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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7.6. Pozycje docelowe
MPI-R10 pozwala na ustawienie do 32 pozycji docelowych, aby
zapisa¢ odpowiednie ustawienia konfiguracji maszyny.
Aby zaprogramowac pozycje docelowe:
Wybierz tArGEtS w menu gtéwnym (patrz punk 8.3).
Wybierz PrOG_TG (patrz punkt 8.4).
Wybierz numer pozycji docelowej w pamieci (PtrG 01 do PtrG
32). ser
Naciénij przycisk O aby wybrac.
Postepuj zgodnie z instrukcjg zawarta w punkcie 8.1, aby
ustawi¢ wymagang warto$¢.
Aby wezytaé pozycje docelowa:
Wybierz tArGEtS w menu gtéwnym (patrz punk 8.3).
Wybierz LOAd_TG (patrz punkt 8.4).
Wybierz potrzebng warto$¢ pozycji docelowej (LtrG Oldo LtrG
JesreL ore

32) przy pomocy przyciskow ﬁ oraz é .

Naciénij przycisk O , aby wybrac
Wartos¢ wybranej pozycji docelowej zostanie pokazana.
ser

mvinen

Przycisnij ponownie O aby wybra¢ lub przycisnij H
aby wréci¢ do listy wyboru pozyciji docelowej
ser ore

Kombinacja przyciskow O M é- pozwala na bezposredni
dostep do programowania lub zatadowania pozycji docelowych,
zaleznie od przypisanej wartosci parametru ___0_0.
Jezeli kombinacja przyciskéw jest wiaczona, pozwala na wybor
pomiedzy dwoma ponizszymi dziataniami:
LOAd_tG: wybierz jedna z 32 zaprogramowanych pozycji
docelowych, nastepnie wcisnij 6 aby zaftadowac jej
wartos¢.

PrOG_tG: wybierz jedna z 32 dostepnych pozycji docelowych,

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie :
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.
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ser
nastepnie wcisnij O , aby rozpocza¢ programowanie jej
wartosci.

Mozliwa jest zmiana funkcji kombinacji przyciskéw poprzez wybdr

dostepnej opcji z listy funkcji parametru___0_0

Dostepne opcije:
tArGet. zezwala na bezposrednie tadowanie lub
programowanie funkcji pozycji docelowych.
s ore

OFF: kombinacja przyciskéw O *&= nie jest przypisana
do zadnej funkcji w trybie obstugi z poziomu operatora

7.6.1. Osiaganie pozycji docelowej

Jezeli pozycja docelowa ustawiona jest przez PLC (RF wersja MPI-
RI10-RF), urzadzenie za pomoca symboli 4E> zasugeruje
kierunek ruchu czujnika, aby osiagna¢ pozycje docelowa.
Mozliwe jest ustawienie parametru FLIP_tG (patrz punkt 8.2) tak,
aby przystosowat wskazanie pozycji docelowej do aktualnego
ustawienia czujnika

Mozliwe jest ustawienie tolerancji pozycji docelowej jako
bezwzgledna réznica od ustawionej wartosci parametru P_tOLL
(patrz punkt 8.2).

Symbole wskazujace pozycje docelowa beda dziataty

w zaleznosci od ustawienia parametréw FLIP_tG i P_tOLL,

zgodnie z ponizsza tabela.

FLP< FLIP» |

M<T-Toll L | >
T-Toll<=M<T 4B 1.3
M=T [ ] [ ]
T<M<=T+Toll | 1 4 <48
M>T+Toll | 2 <4

PL
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T = ustawiona pozycja docelowa

M = aktualna warto$¢ potozenia

Toll = tolerancja (patrz P_tolly

Jezeli pozycja docelowa zostata juz wybrana, mozna ja anulowac
s ome

poprzez weisniecie kombinacii przyciskéw O M é oraz

ser

wybranie komendy StOP_tG przez przycisnigcie O . Aby

mvnch

zachowac wybrang pozycje docelowa, przycisnij przycisk HD
7.6.2. Sposob wyswietlania pozycji docelowej
or

Weisnij przycisk ‘&= . aby zobaczy¢ aktualna lub docelowa

pozycje, w zaleznosci od ustawien urzadzenia

Mozliwa jest zmiana funkcji przycisku oraz trybu wyswietlania

pozycji docelowej, poprzez wybdr jednej z dostepnych opcji

w ustawieniach parametru____0__.

Dostepne opcje:
d_tArG (domysinie): jezeli pozycja docelowa jest zatadowana,
na wyswietlaczu pokazana jest rzeczywista pozycja
bezwzgledna oraz wskazanie osiagniecia celu, jak wyjasniono

wczesnie] w punkcie 76.1.
ore

Weisniecie przycisku " powoduje pokazanie ustawionej
pozycji docelowej
d_to_Go: jezeli pozycja docelowa jest zatadowana, pokazana
jest odlegtos¢ do ustawionej pozycji docelowej oraz wskazanie
osiggniecia celu, jak wyjasniono wezesniej w punkcie 76.1.

Wyswietlacz miga, jezeli pozycja docelowa nie jest osiagnieta
ore

Weisniecie przycisku ‘& powoduje faktyczna pozycje

bezwzgledna.

Waory ElesaGanter -wszelkie prawa zastrzezone. Powielarie :
rysunkow zavwsze 2 podaniem trédfa pochodzenia
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7.6.3. Tolerancja pozycji docelowej

Ustaw wartos¢ parametru P_toll, aby zdefiniowa¢ dozwolong

tolerancje dla pozycji docelowej (szczegéty w punkcie 8.2).

7.7. Pomiar katowy

MPI-R10 pozwala na pomiar przesunie¢ katowych. Aby otrzymac
prawidfowy pomiar, wymagane jest ustawienie parametru
“Radius” na wartos¢ promienia tuku, na ktorym zamocowany jest

liniat magnetyczny.

%
010\‘\\ R

7.8. Wersja MPI-R10-RF

7.8.1. Programowanie identyfikatora sieciowego (nEt id)
i kanatu komunikacji (nEt ch)
Sie¢ radiowa systemu pomiaru magnetycznego zdefiniowana jest
przez ponizsze parametry:

nEtid:id 00/99

nEt ch:ch 01/36
Parametry mozna skonfigurowa¢ w menu Radio wskaznika (patrz
punkt 8.3) i musza by¢ ustawione analogicznie jak w PLC, aby
zagwarantowac prawidtowa komunikacje miedzy UC-RF
aMPI-RI0-RF.

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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Uwaga

Dla MPI-RIO-RF z wersjg oprogramowania 5.1 lub wyzsza,

kanat 1 jest odpowiednikiem kanatu 4 w poprzednich wersjach

oprogramowania.

Nalezy to uwzglednic, jezeli uzywa sie MPI-R10-RF w starszym

systemie, tj. z UC-RF, ktéry posiada wersje oprogramowania

nizszaniz 5.1

7.8.2. Pozycje docelowe

Pozycje docelowe mogg by¢ wysytane do wskaznikéw MPI-R10-
RF z PLC poprzez jednostke sterujaca UC-RF. Jezeli pozycja
docelowa jest ustawiona, zachowanie wskaznika jest takie samo

jak opisano w punkcie 7.6.

8. Tryb obstugi z poziomu programowania

Weiskaj przycisk O przez 3 sekundy, aby wejs¢ w tryb obstugi
z poziomu programowania. W zaleznosci od ustawien parametru

PASS (patrz punkt 8.2), wymagane moze by¢ podanie hasta.
Py or

Weisnij przycisk V4 lub é- aby przewijac liste parametréw.
ser

Aby wybraé jeden z nich wcisnij

e
Weisnij przycisk HD aby wyj$¢ z trybu obstugi z poziomu
programowania. Tryb obstugi z poziomu programowania jest

automatycznie zamykany po 30 sekundach nieaktywnosci

8.1. Programowanie wartosci numerycznych

mnoch
Weisnij przycisk HD , aby wybra¢ cyfre do zmiany. Weisniecie
nasreL ore

AV lub é powoduje zmniejszenie lub zwiekszenie wartosci

migajacej cyfry.

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie :
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.
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ser

Weisnij przycisk O . aby zatwierdzi¢ warto$¢ i wrécic do listy

parametrow.
° Numeryczne wartosci parametréow
powinny by¢ wprowadzane przy
miary.

Jezeliwarto$¢ parametru zostanie zmieniona, po jej zatwierdzeniu
na wyswietlaczu zostanie wyswietlona informacja CHAnGEd.
Wyjscie z trybu obstugi z poziomu programowania powoduje
Zapisanie parametru w pamieci wewnetrznej urzqdzema
Jezeli parametr zostat zmieniony, na wyswietlaczu zostanie
wyswietlona informacja StorEd.

PL
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8.2. Parametry urzadzenia (w kolejnosci alfabetycznej)
Parametr  Opis Dostepne opcje Domyslnie

Programowalna
warto$¢: 0000001

+/-9999999.
Korekcja 000000nie moze
Degeorr skali zostac zapisana 1000000
katowe] (wspdtezynnik jest
wtedy automatycz-
nie ustawiany na
1.00000),
Parametr zezwala
Rozdziel- ' naokreslenie roz-
& dzielczosci pomiaru
czos¢
1
Degres pomiaru katowego. oo
katowego  Dostepne opcje: &
05 001
Kierunek
pomiaru.
o Ustaw a0 ar-
kierunek | -dir(d)
przyrostu
wartosci
L [T 2
Kierunek | parametr ustawia
strzatki kierunek strzatki

FURLG wskaiﬁlka wskaznikow, gdy
wartosci pozycja docelowa
docelowe] | nie zostata

osiggnieta.

PL
29

Wzory Elesas Ganter - wszelkie praw zastrzezone. Powielanie :
rysunkgw zawsze z podaniem zréia pochodzen.



MP|_R1 0 MP|_R1 O-RF System pomiaru przesuwu

liniowego lub katowego

Parametr  Opis Dostepne opcje Domyslnie

Programowalna
warto$¢: 0000001
+/-9.999999.
Korekta 000000nie moze
Lincorr ~ skali zostad zapisana 1000000
liniowej (wspdtczynnik jest
wtedy automatycz-
nie ustawiany na
1.00000),

Programowalna
wartos¢
Res=1-999999+
999999
Res=01-999999+
999999
Res=001-99999+

Offet \A%artosc 999999

offsetu Res=0001-999909+

99999
Urzadzenie
umozliwia prze-
chowywanie do 10
wartosci kompen-
sacyjnych:
OFSO... OFS9

000000

PL
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Parametr  Opis
Wartos¢
Ongn referen-
cyjna
Pass Hasfo
Tolerancja
Ptol pozycji
docelowej

liniowego lub katowego

Dostepne opcje Domyslnie

Programowalna
wartos¢
Res=1-999999+
999999
Res=01-999999+
999999
Res=001-099999+
99999
Res=0001-999999+
99999

000000

ON urzadzenie
wymaga podania
hasta 22011,

aby wejs¢ w tryb
programowania
OFF[DOMYSLNIE]: OFF
urzadzenie nie
wymaga podania
hasta, aby wejsc¢
wtryb progra-
mowania.

001-:99

Wartos¢ parametru
zalezy od wybranej
jednostki miary.

PL
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Parametr  Opis

Promien
okregu,
po ktérym
porusza
sie czujnik
odczytu

Radius

Rozdziel-

Res M
czos¢

Maksy-
malna
predkos¢
odczytu

Speed

PL
32

liniowego lub katowego

Dostepne opcje Domyslnie

Programowalna

wartosc: 00-

99999

Parametr pozwala

okresli¢ promien 10000
okregu, na ktérym
umieszczony jest

liniat magnetyczny

do pomiaru kata.

Parametr pozwala
na okreslenie
rozdzielczosci
pomiaru.

Dostepne opcje:
mm: 101001
inches:L0100L000L

mm:001
inches:001

Programowalna

warto$¢ 12345

Parametr okresla
maksymalna pred- 3
kos¢ ruchu (wm/s),

przy ktdrej mozliwy

Jest prawidtowy

odczyt.

elkie prawa zastrzezone. Powielanie
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Parametr  Opis Dostepne opcje Domyslnie

Programowalna
wartos¢
Res=1-999999+
999999
Res=01-999999+
999999
Res=001-999999+
99999
Res=0001-999999+

Wartos¢ 999999

Targets pozycji Urzadzenie

docelowe] oz
przechowywanie
do 32 wartosci
celow: LtGO1 ...
LtG32.
Wartos¢
parametru zalezy
od wybranejjed-
nostki miary oraz
rozdzielczosci.

PL
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MPI-R10 MPI-R10-RF

System pomiaru przesuwu
liniowego lub katowego

8.3. Menu gtéwne (schemat)

dir <

OriGin —_

OFFSET <

IES —

LinCorr —_

dEGCorr —_

anutar <

3 SPEEd | —

a P_toll -

2 FLPIG — —
&

£ HAGES —
©
c

S  NE <
E]
g
s

¥ Llolii <
2
S
T
4

T (0

v <

o_____ 0 <

_o___.0 <

0.0 <

amss <

rESEE -

CALbr | —

LedteSt  —

Rev -

elesa

wybranej jednostki miary oraz ro

di- [P7]
~dir [4]
-999999 + 999999°
OFS0
999999+ 99999
OFS9
fmm1,01001
firch1 010010001
0000001+9.999999
0000001+9.999999
Radius 001:9999.99
OEG_rES 1,01.001
SPEE 1+ SPEEDS
001/199
FLiP 47
Patrz punkt 8.4
ALL (default)
No dEG
OFF
ArCIr (default)
Ar
OFF

dd_toGo (default)
OFF

d_tArGt
PrOGOIG (default)
FrOGOFS
OFF
LOAGOIG (default)
OFF
FATGELS (default)

OFF (default)
On

Patrz punkt 8.5.1
Patrz punkt 8.5.2
Patrz punkt 8.5.3
Patrz punkt 8.5.5

3 od ustawionych parametrow

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
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8.4. Menu pozycji docelowej

PG 01 frrm999999:599099
—  ProG tG < . fich999999:99999
g PtrG 32 1Deg:99099-90900
£s LGOI
<5 load tG < .
LrG32

<

8.5. Funkcje dodatkowe

8.5.1. Ustawienia fabryczne
Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne urzadzenia:
Z menu gtéwnego wybierz parametr RESEt (patrz punkt 8.3).
or

Wybierz YES poprzez wcisniecie przycisku é
ser

Aby zaakceptowad wybdr, weisnij O .

8.5.2. Kalibracja

Funkcja “Calibration” w menu gféwnym aktywuje tryb kalibracji,
na wy$wietlaczu pojawia sig informacja GO.

W tym momencie, uzytkownik musi powoli przesuwac czujnik
w jednym kierunku wzdtuz liniatu magnetycznego.

Kiedy zaczniemy przesuwac czujnik, komunikat GO zniknie,
a zamiast niego pojawi sie pasek postepu, ktory bedzie rést
w trakcie przesuwania czujnika. Procedura jest zakoriczona, gdy
zostanie wy$wietlone aktualne potozenie wskaznika.

Operacja ta pozwala na precyzyjne spozycjonowanie czujnika
wzgledem tasmy magnetycznej i musi by¢ wykonywana

kazdorazowo po instalacji czujnika
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8.5.3. Test wyswietlacza LCD
Parametr LcdtESt w menu gtéwnym pozwala na wiaczenie

wszystkich elementéw wyswietlacza

8.5.4. Wspétczynnik korekcji
Aby poprawi¢ doktadnos¢ pomiaru, MPI-R10 pozwala na
ustawienie dwdch czynnikéw, ktére biorg pod uwage réznice
pomiedzy idealna oraz aktualna pozycja wzgledem liniatu
magnetycznego:
LinCorr: stosunek pomiedzy aktualnym wskazaniem pozycji,
a wartodcig zmierzong przez urzadzenie (przy pomiarze
liniowym).
AngCorr: stosunek pomiedzy aktualnym wskazaniem
pozycji, a wartoscia zmierzona przez urzadzenie (przy
pomiarze katowym).
Aby obliczy¢ wspdtczynnik korekcji, ustaw jego wartos¢
na 1, nastepnie odczytaj zmierzong wartos¢ (M) w punkcie
referencyjnym (K). Wspétczynnik korekcji bedzie réwny K/M.
Sprawd?, czy pomiar zostat wykonany poprawnie w punkcie

odniesienia i/lub innych znanych punktach.

8.5.5. Wersja oprogramowania
Dane dotyczace wersji oprogramowania wyswietlane sa pod litera

r, jako ostatni parametr w menu gtéwnym. Dane mozna przewija¢
sir

przez przycisniecie przycisku
W przypadku probleméw, prosze zapisac te dane i skontaktowac

sie z biurem Elesa+Ganter.

Waory Elesa Ganter - wszelkie prawa zastrzezone, Powielanie
ysunkow zawsze 2 podaniem 2rédta pochiodzenia
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MPI-R10 MPI-R10-RF
9. Wymiana baterii
Wewnetrzna bateria litowa 1/2 AA - 3.6V, zapewnia ponad 3 lata
pracy (w przypadku wersji RF - 2 lata)

Symbol 0 pojawia si¢ na wyswietlaczu, gdy konieczna jest
wymiana baterii

Wymiana odbywa sig poprzez zdjecie pokrywy z tytu urzadzenia.
Wymiana baterii w mniej niz 5 sekund nie spowoduje utraty
zadnych pomiardw oraz ustawien. Jezeli potrzeba wigcej czasu na
wymiane lub wyswietlacz sie wytaczy, nalezy ponownie ustawi¢
lub zweryfikowa¢ ustawienia urzadzenia.

10. Wyswietlanie komunikatéw oraz
rozwigzywanie probleméw

Wyswietlanie

oran Opis komunikatu Co nalezy zrobié¢
SEnSor Caujnik ie st podtaczony. POd;ﬁff ié?z‘:‘a‘“gsyu
Sprawd, czy caujnik jest

R prawidiowo zamontowany i

OtAPE A‘fﬂ;’f;"'xfzw Znajduie sie w odpowiedniej

gnetyczne) odleglosci od tasmy

magnetycznej
2uinik poruszasie zbyt
szybkow stosunku do wartosci =

ustawione] w parametrze . o
- “Specd Weisni abywrécic do

Xto obecne ustawienie
parametru “Speed”

Waory Elesa+Ganter - wszelki

rysunkow zawsze z podaniem 2rddta pochodzenia

wa zastrzezone. Powielanie

odezytu wartosc | ponownie
ustawid referencyjng wartos¢
bezwzgledna,
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Wyswietlanie . . i _
komunikatéw Opis komunikatu Co nalezy zrobi¢
0 Niski poziom baterii Wymien baterig (patrz punkt 9)

Migajacy symbol
baterii

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE (DoC)

NAZWAFIRMY: Elesa S.p.A.
ULICA: Via Pompei 29
KOD POCZTOWY I MIASTO: 20900 Monza
NUMER TELEFONU +39039 28111
ADRES E-MAIL info@elesa.com
Oswi ze i zostata

na nasza wqucznq odpowiedzialno$¢ i odnosi sie do
nastepujacego produktu:

PRODUKT: System pomiaru przesuwu
liniowego lub katowego

MODEL URZADZENIA MPI-R10

ZNAK TOWAROWY: Elesa

Wymlemony powyze] przedmlot deklaracji jest zgodny
har-

monlzacy]nego.

2014/30/EU (EMC) Dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej

2011/65/UE  (RoHS) Ograniczenie stosowania niektérych
niebezpiecznych  substancji w  sprzecie  elektrycznym
i elektronicznym

L i zostaty ji normy
i specyfikacje techniczne:

EN61326-1:2013

Organ zawiadomiony:
Niezaangazowany ( Aneks Il - Modut Oceny Zgodnosci A)

Dodatkowe informacje:
Wersja oprogramowania: 5.1 lub wyzsza

MIESJCE, DATAWYDANIA: CARLO BERTANI
Monza - Wiochy DYREKTOR ZARZADZAJACY
17/05/2021 GLOWNY MENADZER

e prawa zastrzezone. Powielanie
podaniem 2rédfa p

Wzory Elesa+Ganter
rysunk6w



MP|_R1 0 MP|_R1 O-RF System pomiaru przesuwu

liniowego lub katowego

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE (DoC)

NAZWAFIRMY: ElesaSp.A
ULICA: Via Pompei 29
KOD POCZTOWY I MIASTO 20900 Monza
NUMER TELEFONU +39 039 28111
ADRES E-MAIL info@elesa.com
Oswi ze j $ci zostata

na nasza wytaczna odpowiedzialno$é i odnosi sie do
nastepujacego produktu:

PRODUKT: System pomiaru przesuwu
liniowego lub katowego

MODEL URZADZENIA MPI-R10-RF

ZNAK TOWAROWY: Elesa

Wymieniony powyzej przedmiot deklaracji jest zgodny

z j i iami unij p har-

monizacyjnego:

2014/53/EU (RED)  Dyrektywa kompatybilnosci

elektromagnetycznej

2011/65/UE  (RoHS) Ograniczenie —stosowania niektérych
niebezpiecznych  substancji  w  sprzecie  elektrycznym
i elektronicznym

L i zostaty It normy
i specyfikacje techniczne:

EN 62311:2008

EN61010-1:2010

ETSIEN 301489-1V2.1.1

ETSIEN 301489-1V2.2.3

ETSIEN 301489-17V3.1.1

Draft ETSIEN 301489-17 v3.2.2
EN61326-1:2013

ETSIEN300328V2.2.2

Organ zawiadomiony:
Niezaangazowany ( Aneks Il - Modut Oceny Zgodnosci A)

Dodatkowe informacje:
Wersja oprogramowania: 5.1 lub wyzsza

MIESJCE, DATAWYDANIA: CARLO BERTANI
Monza - Wtochy DYREKTOR ZARZADZAJACY
17/05/2021 GLOWNY MENADZER

wa zastrzezone. Powielanie
dia pochodzenia
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Elesa S.p.A., Monza, Maj 2021

Tekst i przykfady zostaty napisane z niezwykfa
starannoscia, jednak zawsze moga sie zdarzyc¢ bfedy.

Firma Elesa S.p.A. nie moze by¢ pociagnieta do
odpowiedzialnosci prawnej, ani odpowiedzialnosci za
braki lub nieprawidtowe informacje oraz wynikajace z nich
konsekwencje.

Firma Elesa S.p.A. zastrzega sobie prawo do zmiany
lub ulepszenia systemu pomiaru przesuwu liniowego
lub katowego Iub jego czesci bez wczedniejszego
powiadomienia
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