
Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzeżone.
Powielanie naszych rysunków zawsze z podaniem źródła pochodzenia. 3

Standard Ø wału
w mm

Mocowanie 
piasty

Znamionowy 
moment 
obrotowy
w Nm

Niewspółosiowość Bezlu-
zowość

osiowa promieniowa kątowa

GN 2240 
patrz strona 6 
Sprzęgło 
kłowe

3 - 25 0.7 - 60 X X X

GN 2241 
patrz strona 10 
Sprzęgło 
kłowe

3 - 25 0.7 - 60 X X X

GN 2242 
patrz strona 14 
Sprzęgła 
Oldhama

4 - 20 1 - 28 X X

GN 2243 
patrz strona 16 
Sprzęgła 
Oldhama

2 - 20 0.5 - 28 X X

GN 2244 
patrz strona 18 
Sprzęgła 
mieszkowe

5 - 19 1.5 - 10 X X X X

GN 2246 
patrz strona 20 
Sprzęgła 
helikalne

4 - 12 0.3 - 4 X X X X

Standard Rekomendowane do Przykłady zastosowania Cechy szczególne

Serwo- 
silników

Silników 
krokowych

Silników 
uniwersalnych

GN 2240 
patrz strona 6 
Sprzęgło 
kłowe

X X X

	- Pompy hydrauliczne
	- Maszyny pakujące
	- Roboty przemysłowe
	- Wentylatory
	- Mieszadła

	- Wysokie momenty 
obrotowe

	- Szybki i prosty montaż 
przegubu

GN 2241 
patrz strona 10 
Sprzęgło 
kłowe

X X X

GN 2242 
patrz strona 14 
Sprzęgła 
Oldhama

X X

	- Systemy przenośnikowe
	- Maszyny pakujące
	- Napędy pozycjonujące
	- Pompy

	- Wysokie momenty 
obrotowe

	- Kompensacja dużej 
niewspółosiowości 
promieniowej

	- Szybki i prosty montaż 
przegubu

GN 2243 
patrz strona 16 
Sprzęgła 
Oldhama

X X

GN 2244 
patrz strona 18 
Sprzęgła 
mieszkowe

X X

	- Enkodery obrotowe 
	- Systemy do pomiaru 
pozycji

	- Stanowiska testowe
	- Roboty przemysłowe 
	- Napędy wrzecion

	- Precyzyjne  
przenoszenie kąta i 
momentu obrotowego

	- Duża sztywność 
skrętna

GN 2246 
patrz strona 20 
Sprzęgła 
helikalne

X

	- Maszyny do przemysłu 
cukierniczego

	- Roboty przemysłowe
	- Tomografach  
komputerowych

	- Systemy do pomiaru 
pozycji

	- Precyzyjne  
przenoszenie kąta i 
momentu obrotowego 

	- Wykonane z jednego 
elementu

	- Duża sztywność 
skrętna

Przegląd modeli
Sprzęgła

SprzęgłamentsSprzęgłaments
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