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taczniki do profili 16

Mechanizmy przesuwu

Opis techniczny

kozysko kulkowe

Wodzik / Nakretka
prowadzaca

Sruba trapezowa

Zaslepka
@ Mecha- Fx FywN FzwN Mx My Mz
nizm wN =500 1=1000 =1500 =500 [=1000 1=1500 wNm wNm wNm
przesuwu
18 400 80 - - 65 - - 1.5 4.5 4.5
30 850 500 70 15 550 55 10 6.5 15 15
40 1100 2150 250 65 1900 150 50 15 42 42
50 1750 3100 650 150 3100 650 150 29 69 69
60 2600 4550 1500 400 4550 1400 350 45 125 125

Parametry obcigzenia stosuje sie do mechanizmdéw przesuwu: GN 291 (patrz strona 1912), GN 292 (patrz strona 1914), GN 293 (patrz strona
1915) w wersiji stalowe] (SCR) lub ze stali nierdzewnej (NI).
Przy wartosciach granicznych wskazanych powyzej, nastepuije przej$ciowe odksztatcenie sprezyste profilu o 0.5 mm.

Mechanizm przesuwu skfada sie ze $ruby trapezowej z nakretka prowadzaca, osadzonej obustronnie na fozyskach kulkowych w profilu. Na
nakretce prowadzacej zamocowany jest wodzik przesuwajacy sie w szczelinie wyfrezowanej w profilu. Wodzik ten umozliwia zamocowanie
elementu przesuwnego poprzez jeden ze standardowych facznikéw przy jednoczesnym zabezpieczeniu nakretki prowadzacej przed obrotem.
Mechanizmy przesuwu przeznaczone sa do tworzenia uktadéw o napedzie recznym (kotfo reczne).

Doktadnos¢ pozycjonowania wynosi 0.2 mm/300 mm przesuwu, luz przy zmianie kierunku obrotu $ruby 0.1 mm.

Profile prowadzace wykonane s3 ze stali chromowanej (SCR) lub ze stali nierdzewnej (NI). Wytwarzane sa w tolerancjach opartych na precy-
zyjnych profilach stalowych DIN 23911 DIN 2462.

Szeroka gama tacznikéw do profili umozliwia zaréwno dobdr tacznikéw do statycznego zamocowania mechanizmu przesuwu jak i do potgczenia
g0 z elementem przesuwnym.

Odczyt potozenia elementu przesuwnego moze by¢ realizowany poprzez zamontowanie na wrzecionie mechanizmu odpowiedniego wskazni-
ka potozenia (DD52R patrz strona 721, DD51 patrz strona 718, DD52R-E patrz strona 726, DD51-E patrz strona 724).

W przypadku duzych momentéw skrecajacych (Mx) sugerujemy uzycie kwadratowych mechanizmoéw przesuwu.

Dla tego typu mechanizméw dostepna jest réwniez szeroka gama dodatkowych akcesoriéw. taczniki do kwadratowych mechanizméw sa
wieloczesciowe. Nie ma specjalnych wymagan, co do tolerancji kwadratowych profili.
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Mechanizmy przesuwu

Wykonania
1
2
3
OPIS 4
Mechanizm przesuwu GN 291 (patrz 5
strona 1912) z gwintem prawym lub lewym,
z wyprowadzonym czopem na jednym S
lub na obu koncach, z fagcznikiem do
mechnizmaow przesuwu GN 146.1 (patrz z
strona 1923).
Mechanizm przesuwu kwadratowy 8
GN 291.1 (patrz strona 1930) z gwintem
prawym lub lewym, z wyprowadzonym 9
czopem na jednym lub na obu koncach, z
facznikiem do mechnizmow przesuwu 10
GN 147.1 (patrz strona 1933).
1
12
13
14
OPIS
15
Mechanizm przesuwu GN 292 (patrz
strona 1914) z gwintem prawym i lewym 16
(tzw. $ruba rzymska), z wyprowadzonym @
czopem na jednym lub na obu koncach, 17
z dwoma tagcznikami do mechanizmow
przesuwu GN 146.1 (patrz strona 1923). 18
taczniki poruszaja sie symetrycznie.
Kwadratowe mechanizmy przesuwu 19
GN 292.1 na zyczenie.
20
21
22
23
OPIS
Mechanizm przesuwu GN 293 (patrz
strona 1915) posiada dwa osobne watki,
jeden z gwintem prawym, jeden z lewym.
Alternatywnie dostepne sa oba watki
z gwintem prawym lub oba z gwintem
lewym. Mechanizm ma wyprowadzone
czopy na obu koncach, po jednym dla
kazdego z watkéw. Przyktad zastosowa-
nia z dwoma tacznikami GN 146.1 (patrz
strona 1923). taczniki poruszajg sie

taczniki do profili 16

niezaleznie.

Kwadratowe mechanizmy przesuwu
GN 293.1 na zyczenie.
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