10

11

12

13

14

15

16

17

19

20

21

22

taczniki do profili 16

Mechanizmy przesuwu z dwoma profilami prowadzacymi

Opis techniczny

GN 491 GN 492

d Fx FywNdlal = FzwNdlal = Mx My Mz
GN 491 wN 500 1000 1500 500 1000 1500 w Nm w Nm w Nm
18 425 215 110 - 105 80 - 22 35 40
30 850 1100 900 550 600 350 150 100 100 100
40 1100 3700 2800 1400 2100 600 130 150 140 170
50 1900 3850 2400 2100 3100 700 200 180 220 290
60 2700 6900 2700 5100 6300 2800 360 320 350 500
d Fx FywNdlal = FzwNdlal = Mx My Mz
GN 492 wN 500 1000 1500 500 1000 1500 in Nm in Nm in Nm
18 425 290 180 - 140 105 - 42 50 75
30 850 1550 1300 800 700 550 250 150 150 200
40 1100 6400 3400 1900 2400 750 230 180 210 260
50 1900 7500 5100 2700 3400 850 340 250 350 530
60 2700 11500 9500 8200 7500 3100 610 550 650 980

Przy warto$ciach granicznych wskazanych powyzej, nastepuije przej$ciowe odksztatcenie sprezyste profilu o 0.5 mm.

OPIS

Wézek mechanizmu z nakretka prowadzaca napedzany jest tozyskowana tocznie sruba trapezowa. Prowadzenie wézka zapewniajg dwa réw-
nolegte, chromowane, stalowe profile rurowe. Rozwigzanie takie daje mozliwos¢ przenoszenia bardzo duzych obcigzen osiowych, jak réwniez
momentéw gnacych.

Podwojny wézek mechanizméw przesuwu GN 492 (patrz strona 1952) umozliwia przenoszenie jeszcze wiekszych momentéw gnacych oraz
rozszerza zakres zastosowan.

Mechanizmy przesuwu z dwoma profilami prowadzacymi zostaty skonstruowane z mysla o ich recznym napedzie (za pomoca kot recznych).
Przy odpowiednim smarowaniu $ruba moze sie obracac z predkoscia do 250 obr/min.

Doktadnos¢ pozycjonowania wynosi 0.2 mm/300 mm przesuwu, luz przy zmianie kierunku obrotu sruby 0.1 mm.

Do pomiaru przemieszczenia liniowego lub pozycjonowania wézka mozna uzy¢ odpowiedniego wskaznika potozenia DD52R (patrz strona
721)/DD51 (patrz strona 718)/DD52R-E (patrz strona 726)/DD51-E (patrz strona 724). Wymagane przedfuzenie czopu watu jest mozliwe,
dzieki zestawom montazowym GN 491.1 (patrz strona 1955).

Wiecej informaciji, patrz karty katalogowe GN 491 (strona 1948)/GN 492 (strona 1952).
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Mechanizmy przesuwu z dwoma profilami prowadzacymi

Opis techniczny

OPIS
Mechanizmy przesuwu z dwoma
profilami prowadzacymi
GN 491/GN 492
~ (patrz strona 1948/patrz strona 1952)
gwint prawo lub lewoskretny, $ruba
’3 z jednym lub dwoma czopami.

GN 491 GN 492

OPIS

Mechanizmy przesuwu z dwoma
profilami prowadzacymi

GN 493/GN 494

z gwintem prawym i lewym ($ruba
rzymska), z czopem na jednym lub obu
koncach, dwa wdézki poruszajace sie
symetrycznie (dostepne na zyczenie).

GN 493 GN 494

OPIS

Mechanizmy przesuwu z dwoma
profilami prowadzacymi

GN 495/GN 496

z dwoma niezaleznymi $rubami, kazda
z gwintem prawo lub lewoskretnym,
dwa woézki poruszajace sie niezaleznie
(dostepne na zyczenie).

GN 495 GN 496
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