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Stopy wahliwe 11

LS.A+SJF

TECHNO
POLYMER

Stopy wahliwe

podstawa z technopolimeru, przegub z SUPER-techno-
polimeru

KORPUS
Wzmocniony widknami szklanymi technopolimer na bazie poliamidu (PA),
kolor czarny, wykonczony namat.

PRZEGUB KULOWY Z GWINTEM WEWNETRZNYM
Wzmocniony wtéknami szklanymi SUPER-technopolimer na bazie
poliamidu (PA), kolor czarny.

WYKONANIA STANDARDOWE

- LS.A+SJF: bez podktadki antyposlizgowe;.

- LS.A-AS+SJF: z podktadka antyposlizgowa z gumy NBR, twardos¢
70 wg skali Shore A, dostarczana zamontowana.

WLASCIWOSCI | ZASTOSOWANIA

Specjalna konstrukcja podstaw i podktadek antyposlizgowych
zapewnia wtasciwe ich zespolenie, nawet w przypadku mocnego
uderzenia lub sklejenia sie z podtozem (patrz Podkfadka
antyposlizgowa).

Stopy te stuza do bezposredniego mocowania za pomoca
standardowych $rub, bez koniecznoéci stosowania gwintowanego
trzpienia.

INNE DOSTEPNE PRODUKTY
SJF: przegub kulowy z gwintem wewnetrznym.
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ELESA Original design
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LS.A+SJF
Maksymalny Maks.
R Przegub moment obciazenie
Kod Oznaczenie D di L h h s kulowy dokrecania éruby _statyczne* 52
2 [Nm] IN]
300176 LS.A-25-14+SJF-M6 25 M6 25 12 10 16 14 4 3100 10
300177 LS.A-25-14+SJF-M8 25 M8 25 12 10 16 14 6 3700 9
300181 LS.A-32-14+SJF-M6 32 M6 26 15 10 16 14 4 5000 17
300182 LS.A-32-14+SJF-M8 32 M8 26 15 10 16 14 6 6000 13
300186 LS.A-40-14+SJF-M6 40 M6 255 17 10 16 14 4 5600 19
300187 LS.A-40-14+SJF-M8 40 M8 255 17 10 16 14 6 6800 18
300191 LS.A-50-14+SJF-M6 50 M6 28 19 10 16 14 4 4600 25
300192 LS.A-50-14+SJF-M8 50 M8 28 19 10 16 14 6 5600 24
300196 LS.A-60-14+SJF-M6 60 M6 35 24 10 16 14 4 5800 39
300197 LS.A-60-14+SJF-M8 60 M8 35 24 10 16 14 6 6900 38
300198 S24, 0024+S 60 MO 44 24 16 24 24 10 10500 47
300199 LS.A-60-24+SJF-M12 60 M12 44 24 16 24 24 12 10700 46

*"Maksymalne obcigzenie statyczne" - oznacza wartos¢ powyzej ktérej, zastosowane obcigzenie, w pewnych warunkach uzytkowania

moze spowodowac deformacje lub uszkodzenie tworzywa. Na podane wartosci uzytkownik powinien natozy¢ odpowiedni do danej aplikacji

wskaznik bezpieczenstwa.
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€elesa+Ganter

Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia.




LS.A+SJF Stopy wahliwe 2/2

10

13
14
15
S
1
d y
I I
D, T 750 17
=
| 18
j — i
= 19
‘ 2
D 0
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Maksymalny Maks.
R Przegub moment obciazenie
Kod Oznaczenie D di L L1 h ht s kulowy dokrecania $ruby statyczne* 52 -
e [Nm] IN] =
300276  LS.A-25-14-AS+SJF-M6 25 M6 25 28 12 10 16 14 4 3100 12 G;)
300277  LS.A-25-14-AS+SJF-M8 25 M8 25 28 12 10 16 14 6 3700 1 =
300281  LS.A-32-14-AS+SJF-M6 32 M6 26 29 15 10 16 14 4 5000 18 g
300282  LS.A-32-14-AS+SJF-M8 32 M8 26 29 15 10 16 14 6 6000 17 >
300286  LS.A-40-14-AS+SJF-M6 40 M6 255 285 17 10 16 14 4 5600 26 §
300287  LS.A-40-14-AS+SJF-M8 40 M8 255 285 17 10 16 14 6 6800 25 (%)
300291 LS.A-50-14-AS+SJF-M6 50 M6 28 31 19 10 16 14 4 4600 37
300292  LS.A-50-14-AS+SJF-M8 50 M8 28 31 19 10 16 14 6 5600 36
300296 LS.A-60-14-AS+SJF-M6 60 M6 35 38 24 10 16 14 4 5800 56
300297  LS.A-60-14-AS+SJF-M8 60 M8 35 38 24 10 16 14 6 6900 55
300298 LS.A-60-24-AS+SJF-M10 60 MI10 44 47 24 16 24 24 10 10500 64
300299 LS.A-60-24-AS+SJF-M12 60 MI2 44 47 24 16 24 24 12 10700 63

*"Maksymalne obcigzenie statyczne" - oznacza wartos¢ powyzej ktérej, zastosowane obciazenie, w pewnych warunkach uzytkowania
moze spowodowac deformacije lub uszkodzenie tworzywa. Na podane wartosci uzytkownik powinien natozy¢ odpowiedni do danej aplikaciji
wskaznik bezpieczenstwa.

Wzory ELESA 1 GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
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Powielanie naszych rysunkow zawsze z podaniem zrédta pochodzenia ele‘a+Ganter 2



