
Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzeżone.
Powielanie naszych rysunków zawsze z podaniem źródła pochodzenia. 581
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I.731+x RoHS  PA  
+90°

-20°

Rękojeści obrotowe
Technopolimer na bazie poliamidu (PA)

MATERIAŁ
Technopolimer na bazie poliamidu (PA), kolor czarny, wykończony 
na mat.

WYKONANIA STANDARDOWE
Trzpień ze stali ocynkowanej, gwintowany z sześciokątnym gniazdem.

ERGONOMIA
Wyżłobienia w cylindrycznej powierzchni ułatwiają chwyt małej 
rękojeści koniuszkami palców.

Kod Oznaczenie D L d6g d1 d2 l s

24990 I.731/20+x-M4 13.5 20 M4 11 11 8 2 6
24991 I.731/20+x-M5 13.5 20 M5 11 11 10 2.5 9
24995 I.731/23+x-M5 16 23 M5 12.5 13 10 2.5 11

I.741+x RoHS  PA  
+90°

-20°

Rękojeści obrotowe
Technopolimer na bazie poliamidu (PA)

MATERIAŁ
Technopolimer na bazie poliamidu (PA), kolor czarny, wykończony 
na mat.

WYKONANIA STANDARDOWE
Trzpień ze stali ocynkowanej, gwintowany z sześciokątnym gniazdem.

WŁAŚCIWOŚCI I ZASTOSOWANIA
Ergonomiczne spłaszczenia cylindrycznych powierzchni rękojeści 
zapewniają pewny chwyt podczas pracy.

Kod Oznaczenie D L d6g l s

25004 I.741/20+x-M4 12 20 M4 8 2 8.5
25005 I.741/20+x-M5 12 20 M5 10 2.5 9
25014 I.741/23-1+x-M4 13 23 M4 8 2 9.5
25015 I.741/23-1+x-M5 13 23 M5 10 2.5 10
25017 I.741/23-2+x-M5 14.5 23 M5 10 2.5 11

I.741+xI.731+xI.741+x
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