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Wskazniki

EWW-XX
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Kota reczne, sterujace pod
wskazniki obrotéw

Technopolimer

MATERIAL
Wzmocniony wtéknami szklanymi, wysokoudarowy technopolimer
nabazie polipropylenu (PP). Kolor szaro-czarny, wykonczony na mat.

REKOJESC OBROTOWA

IEL+x-SOFT (patrz strona 572) z technopolimeru pokrytego
termoplastycznym elastomerm (TPE) "soft-touch", kolor czarny,
wykonczony na mat.

WYKONANIA STANDARDOWE

Piasta stalowa, oksydowana na czarno, z otworem w tolerancji H7.
Wersja pod wskaznik z napedem przymusowym zostata wyposazona
w zebate kofo koronowe z technopolimeru na bazie zywicy acetalowej
(POM) z wtopionym kotkiem kotwigcym ze stali oksydowanej na
czarno.

WLASCIWOSCI | ZASTOSOWANIA

Kotfa reczne, sterujgce zostaty zaprojektowane do stosowania na
wrzecionach maszyn i urzadzen, a w szczegélnosci do sterowania
podnosnikami i pojazdami.

ERGONOMIA | WZORNICTWO

Obnizony profil kota sterujgcego pozwala na wkomponowanie go
w obudowe, co umozliwia ograniczenie wystajacych elementéw do
minimum.

WYBOR ODPOWIEDNIEGO WSKAZNIKA (ZAMAWIANE
ODDZIELNIE)

Koto reczne moze by¢ uzywane z nastepujacymi wskaznikami
obrotéw: PAO2 (patrz strona 699), PA12 (patrz strona 700) lub PW12
(patrz strona 701) , do odczytu pofozenia.

Patrz takze ‘"Instrukcja montazu wskaZznikéw z
przymusowym typ P (na stronie 692)."

napedem

AKCESORIA

- Podktadka ustalajaca w kierunku osiowym GN 184 (patrz strona 971).

- Pokrywa CP-XX (patrz strona 715) do zamontowania zamiast
wskaznika.

WYKONANIA SPECJALNE NA ZYCZENIE
Kotfa reczne EWW-XX do stosowania ze wskaznikami z napedem
grawitacyjnym.
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Wzory ELESA i GANTER - wszelkie prawa zastrzezone.
Powielanie naszych rysunkéw zawsze z podaniem zrédta pochodzenia.



